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В условиях геофизической обсерватории на базе обширного экспериментального материа-
ла, полученного в ходе совместных долговременных высокоточных гравиметрических при-
ливных наблюдений и GPS измерений, показано, что данные вертикального канала GPS из-
мерений в настоящее время не отслеживают вертикального перемещения земной поверхно-
сти, обусловленного приливными вариациями. Оценка получена как для дифференциально-
го режима GPS измерений, так и для отдельного GPS приемника, работающего в двухчас-
тотном режиме.  
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ния, вертикальный канал GPS измерений, погрешности измерений, горизонтальные состав-
ляющие. 
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